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TN501 控制器 & ABL 系列电批
扭矩驱动系统 - 基于马达电流控制的控制器+由高分辨率编码器和交流伺服马达组成的电批

新一代标准扭矩驱动系统更具通用性和灵活性，以满足任何自动化

需求。

用户只需设定目标扭矩，无论任何不同的螺丝、工件、摩擦系数

或连接特性，都能确保准确可靠的螺丝拧紧质量。

· 基于马达电流控制的控制器和ABL系列电批的组合，配有高分辨率的编码器，提供灵活多样的功

能，以满足任何自动化要求。

· 自1985年10月推出第一款基于马达电流控制的扭矩驱动系统，用于手表和机芯装配的微型螺

丝拧紧系统以来，积累了丰富的螺丝拧紧扭矩控制方面的专业经验和专业知识。

· 扭矩模式，无论任何不同的螺丝、工件、摩擦力或接头特性，都能确保准确可靠的螺丝拧紧质量。

· 角度模式，可满足反转或角度控制的任何要求。

· 程序模式，可以控制动作流程，具有命令，如分支，错误处理等。

· 监控功能，有助于分析操作过程，同时满足可追溯性要求。

· 灵活性，允许自定义功能和控制参数。

· 可选同步控制功能，实现两个或两个以上的螺丝同时同步拧紧。

• 全球通用，宽电压设计 AC100~120V or AC220~240V 50/60Hz

• 外部控制 I/O 端口(兼容NPN和PNP)

• ANA OUT 端口（用于实时输出模拟量信号等）

• USB & RS-232C串行端口和LAN端口（用于串口命令行控制、过程监控数据输出、自定义功能和

控制参数 )

• CAN 端口可选择 (用于同步控制功能）
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TN501 Customizer - Standard Edition

TN501 定制软件（适用于 Windows®系统） 

用于定制功能和控制参数，也用于监控数据

和曲线图。
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• 使用寿命长，重复性好，电批采用交流伺服马达+高分
辨率编码器和坚固耐用的部件组成。

• 自动调整个别马达特性，达到准确扭矩输出。

• 标准型号包含直轴设计和偏轴设计。

• 卡盘式快速批头安装更换
• 批头导向机构，保证良好批头同心度。
• 偏轴型内置批头缓冲机构，直轴型可选批头缓冲机构。
• 可选批头防静电机构。
• 偏轴型可选高度检测传感器。
• 设计和提供定制的批头和套筒，以满足各种应用。
• 可根据客户需求定制电批和功能，比如螺丝间距较小的应用场合。

偏轴型电批	-	标准型号

型号 设定扭矩范围

公制 国际单位制

ABL10PD	系列（10W	马达)

ABL10PD01H-UA 0.10 ~ 0.60 kgf.cm 9.80 ~ 58.8 mNm

ABL10PD01-UA 0.20 ~ 0.75 kgf.cm 19.6 ~ 73.5 mNm

ABL10PD02-UA 0.40 ~ 1.50 kgf.cm 39.0 ~ 147 mNm

ABL10PD03-UA 0.60 ~ 2.00 kgf.cm 59.0 ~ 196 mNm

ABL40PD	系列	(40W	马达)

ABL40PD01-U 0.70 ~ 3.20 kgf.cm 69.0 ~ 313 mNm

ABL40PD02-U 1.00 ~ 4.60 kgf.cm 98.0 ~ 451 mNm

ABL40PD03-U 2.00 ~ 8.00 kgf.cm 196 ~ 784 mNm

ABL40PD04-U 2.50 ~ 10.0 kgf.cm 245 ~ 980 mNm

ABL50/100/150PD	系列（50/100/150W	马达）

ABL50PD02H-U 0.50 ~ 2.00 kgf.cm 49.0 ~ 196 mNm

ABL50PD01H-U 1.00 ~ 3.20 kgf.cm 98.0 ~ 313 mNm

ABL50PD01-U 1.50 ~ 5.00 kgf.cm 147 ~ 490 mNm

ABL100PD02H-U 1.00 ~ 4.00 kgf.cm 98.0 ~ 392 mNm

ABL100PD01H-U 1.60 ~ 6.40 kgf.cm 157 ~ 627 mNm

ABL100PD01-U 2.50 ~ 10.0 kgf.cm 245 ~ 980 mNm

ABL150PD01L-U 4.00 ~ 15.0 kgf.cm 0.39 ~ 1.47 Nm

ABL150PD02L-U 5.00 ~ 20.0 kgf.cm 0.49 ~ 1.96 Nm

ABL150PD03L-U 8.00 ~ 30.0 kgf.cm 0.78 ~ 2.94 Nm

ABL150PD04L-U 15.0 ~ 55.0 kgf.cm 1.47 ~ 5.39 Nm

ABL150PD05L-U 20.0 ~ 70.0 kgf.cm 1.96 ~ 6.86 Nm

ABL150PD07L-U 30.0 ~ 90.0 kgf.cm 2.94 ~ 8.82 Nm

ABL150PD08L-U 35.0 ~ 100 kgf.cm 3.43 ~ 9.80 Nm

 

型号 设定扭矩范围

公制 国际单位制

ABL40PD	系列	(40W	马达)

ABL40PD01 0.70 ~ 3.00 kgf.cm 69.0 ~ 294 mNm

ABL50/100/150PD	系列（50/100/150W	马达）

ABL50PD01 1.50 ~ 5.00 kgf.cm 147 ~ 490 mNm

ABL100PD01 2.50 ~ 10.0 kgf.cm 245 ~ 980 mNm

ABL150PD01 4.00 ~ 15.0 kgf.cm 0.39 ~ 1.47 Nm

ABL100PD05D 15.0 ~ 44.0 kgf.cm 1.47 ~ 4.31 Nm

ABL100PD09 20.0 ~ 70.0 kgf.cm 1.96 ~ 6.86 Nm

规格

输入电压 AC100∼120V or AC220∼240V
50/60Hz

功率 150W	with	ABL10PD	系列
450W	with	ABL40/50/100PD	系列 
600W	with	ABL150PD	系列

马达类型 无刷交流伺服马达

编码器类型 增量式编码器

连接线缆 DEC5	编码器线缆	(标准4米) 
DMC5	马达线缆	(标准4米)

适用批头类型 ∅ 4mm	半月形批头	或者
6.35mm	六角批头	
（取决于电批型号）

配件 批头,	套筒,	批头导向器

(需要另行订购)

  0~40 ゜C 以内
30~80%RH	以内(无凝结)

  -10~70 ゜C 以内
10~90%RH	以内(无凝结)

保修期 交货后一年内




